Załącznik 3 do SIWZ  

Nr sprawy Szp/FZ – 56/2015

Zestawienie wymaganych minimalnych parametrów techniczno – użytkowych 

	Przedmiot zamówienia – aparat rentgenowski z ramieniem C, zmotoryzowany, dedykowany chirurgii naczyniowej i radiologii interwencyjnej
L.P.
	Parametry wymagane
	Parametry wymagane
	Parametry punktowane
	Wartość oferowana –

należy wskazać nr strony w katalogu, gdzie zostały potwierdzone oferowane wartości
(wypełnia Wykonawca) 

	I.1
	APARAT RENTGENOWSKI Z RAMIENIEM C ZMOTORYZOWANY
	
	
	

	1. 
	Nazwa własna
	TAK Podać
	
	

	2. 
	Producent
	TAK Podać
	
	

	3. 
	Model
	TAK Podać
	
	

	4. 
	Nazwa katalogowa, kraj pochodzenia
	TAK Podać
	
	

	5. 
	Sprzęt fabrycznie nowy, wyprodukowany nie wcześniej niż w 2015 roku
	TAK Podać
	
	

	6. 
	Głębokość ramienia C (odległość między osią wiązki a wewnętrzną powierzchnią ramienia C
	≥ 67 cm Podać
	Wartość 67-70cm – 0 pkt, 

Wartość  > 70cm – 10pkt
	

	7. 
	Ramię C zbalansowane w każdej pozycji
	TAK
	
	

	8. 
	Odległość SID  
	≥ 107 cm Podać
	
	

	9. 
	Zakres ruchu wzdłużnego ramienia C 
	≥ 20 cm Podać
	
	

	10. 
	Ruch wzdłużny zmotoryzowany
	TAK/NIE Podać
	
	

	11. 
	Zakres ruchu pionowego ramienia C
	≥ 40 cm Podać
	Wartość 40-44cm - 0 pkt,

Wartość  >44cm – 10 pkt
	

	12. 
	Ruch pionowy zmotoryzowany
	TAK
	
	

	13. 
	Zakres ruchu orbitalnego ramienia C (pełny ruch LAO/RAO) wokół osi poprzecznej
	≥ 145° Podać
	
	

	14. 
	Ruch orbitalny zmotoryzowany
	TAK
	
	

	15. 
	Szybkość ruchu orbitalnego 
	≥ 10˚/s Podać
	
	

	16. 
	Zakres obrotu ramienia C (ruch CRAN/CAUD) wokół osi wzdłużnej
	≥ ±210° Podać
	
	

	17. 
	Ruch wokół osi wzdłużnej zmotoryzowany
	TAK
	
	

	18. 
	Szybkość obrotu wokół osi wzdłużnej 
	≥ 10˚/s Podać
	
	

	19. 
	Zakres obrotu ramienia C wokół osi pionowej 
	≥  ±10° Podać
	Wartość 10° - 0 pkt

Wartość  >10° - 10 pkt
	

	20. 
	Prześwit ramienia C (odległość między detektorem obrazu a lampą RTG) 
	≥ 80 cm Podać
	
	

	21. 
	Urządzenie zabezpieczające przed najeżdżaniem na leżące przewody
	TAK
	
	

	22. 
	Uchwyt na obudowie detektora do ręcznego manipulowania ramieniem C
	TAK
	
	

	23. 
	Blokada kół
	TAK
	
	

	24. 
	Ręczny włącznik promieniowania
	TAK
	
	

	25. 
	Przycisk bezpieczeństwa wyłączający natychmiast co najmniej promieniowanie oraz ruchy aparatu
	TAK
	
	

	26. 
	Sygnalizacja włączonego promieniowania
	TAK
	
	

	27. 
	Hamulce wszystkich ruchów, hamulce elektromagnetyczne ruchu wzdłużnego, orbitalnego (RAO/LAO) i obrotu (CRAN/CAUD), funkcjonalność ręcznego zwalniania min. powyższych hamulców oraz ręcznego przemieszczania ramienia, możliwość ruchu ramienia C w przypadku braku zasilania
	TAK
	
	

	28. 
	Możliwość zapamiętania pozycji ramienia „C” do zabiegu
	TAK,

Podać ilość pozycji
	
	

	29. 
	Aretaż kół w pozycji równoległej do stołu operacyjnego
	TAK
	
	

	30. 
	Monitor dotykowy - interface użytkownika, do sterowania funkcjami obrazu oraz generatora zamontowany na wózku z ramieniem C, z możliwością obracania monitora. Podgląd obrazu z  funkcją dotykowego sterowania obrotem oraz kontrastem i jasnością obrazu. Podgląd  kolimatorów bez użycia promieniowania, repozycja kolimatorów oraz wyświetlanie kątów ramienia C.
	TAK
	
	

	31. 
	Możliwość pochylania monitora dotykowego zamontowanego na wózku z ramieniem C -pochylenie przód/tył
	TAK/NIE Podać
	Tak – 1 pkt.,

Nie – 0 pkt.
	

	32. 
	Monitor dotykowy - interface użytkownika, do sterowania funkcjami obrazu oraz generatora zamontowany na wózku stacji monitorowej. Podgląd obrazu z  funkcją dotykowego sterowania obrotem oraz kontrastem i jasnością obrazu. Podgląd  kolimatorów bez użycia promieniowania, repozycja kolimatorów oraz wyświetlanie kątów ramienia C.
	TAK
	
	

	33. 
	Monitor dotykowy - interface użytkownika, do sterowania funkcjami obrazu oraz generatora do zamontowania na krawędzi stołu operacyjnego. Podgląd obrazu z  funkcją dotykowego sterowania obrotem oraz kontrastem i jasnością obrazu. Podgląd  kolimatorów bez użycia promieniowania, repozycja kolimatorów oraz wyświetlanie kątów ramienia C.
	TAK
	
	

	34. 
	Możliwość wykonywania ruchów motorowych ramienia C z zachowaniem izocentrum
	TAK/NIE Podać
	Tak – 1 pkt.,

Nie – 0 pkt.
	

	35. 
	Panel do sterowania ruchami ramienia C mocowany do szyny bocznej stołu z funkcjonalnością min. 

- sterowanie obrotem LAO/RAO i Cranial/Caudal (przycisk lub joystick)

- sterowania ruchem pionowym (przycisk lub joystick)

- programowanie pozycji ramienia „C”

- przycisk bezpieczeństwa wyłączający min. promieniowanie i ruchy aparatu
	TAK
	
	

	I.2
	Lampa rentgenowska, kolimator
	
	
	

	36. 
	Lampa z wirującą anodą
	TAK
	
	

	37. 
	Lampa 2-ogniskowa
	TAK
	
	

	38. 
	Wielkość ogniska małego 
	≤ 0.3 Podać
	
	

	39. 
	Wielkość ogniska dużego 
	≤ 0.6 Podać
	Wartość 0,6 – 0 pkt

Wartość  < 0,6 – 10 pkt
	

	40. 
	Całkowita filtracja
	≥ 4 mmAl Podać
	
	

	41. 
	Kolimator szczelinowy z rotacją, blendy działające niezależnie od siebie z możliwością domykania w różnym stopniu każdej z nich z osobna
	TAK
	
	

	42. 
	Kolimator typu Irys lub prostokątny koncentryczny
	TAK
	
	

	43. 
	Szybkość rotacji anody 
	≥ 2800 obr/min

Podać
	
	

	44. 
	Ustawienie kolimatora z podglądem bez użycia dodatkowego promieniowania (na obrazie zamrożonym z wyświetlaniem aktualnego położenia krawędzi przesłon)
	TAK
	
	

	45. 
	Pojemność cieplna anody
	≥ 300 kHU

Podać
	Wartość  ≤ 360 kHU – 0 pkt

Wartość  > 360 kHU – 10 pkt
	

	46. 
	Pojemność cieplna kołpaka anody
	≥  2500 kHU

Podać
	
	

	47. 
	Szybkość chłodzenia anody 
	≥ 70 kHU/min

Podać
	Wartość  ≤ 85 kHU/min – 0 pkt

Wartość  > 85 kHU/min – 10 pkt
	

	48. 
	Szybkość chłodzenia kołpaka 
	≥ 20 kHU/min

Podać
	
	

	49. 
	System zabezpieczający lampę przed przegrzaniem z cyfrowym układem kalkulacji warunków cieplnych lampy zabezpieczającym możliwość wykonywania długich zabiegów
	TAK
	
	

	50. 
	Dodatkowy układ chłodzenia cieczą, oprócz chłodzenia olejem anody w układzie zamkniętym
	TAK
	
	

	I.3
	Generator
	
	
	

	51. 
	Generator wysokiej częstotliwości, impulsowy, wbudowany w urządzenie zapewniający łatwy transport aparatu pomiędzy salami.
	TAK

Podać
	
	

	52. 
	Generator wbudowany tzw. monoblok
	TAK
	
	

	53. 
	System antykolizyjny mechaniczny, skutkujący natychmiastowym zatrzymaniem ruchu w chwili natrafienia na opór (np. zetknięcie obudowy generatora z elementami stołu)
	TAK/NIE

Podać
	Tak – 1 pkt.,

Nie – 0 pkt.
	

	54. 
	Częstotliwość generatora
	≥ 40 kHz lub co najmniej w zakresie 20 do 50 kHz Podać
	
	

	55. 
	Zakres częstotliwości impulsów generatora 
	min. 1- 25 pulsów/s Podać
	
	

	56. 
	Możliwość sterowania szerokością impulsu, zakres regulacji 
	min. 5-10 ms

Podać
	
	

	57. 
	Moc generatora RTG (dla 100kV) zgodnie  z obowiązującą normą IEC 60601-2-54
	≥ 25 kW Podać
	
	

	58. 
	Skopia ciągła lub wysokopulsacyjna min. 25 pulsów/s
	TAK
	
	

	59. 
	Skopia pulsacyjna
	TAK
	
	

	60. 
	Automatyczny dobór parametrów skopii
	TAK
	
	

	61. 
	Radiografia cyfrowa
	TAK
	
	

	62. 
	Zakres wysokiego napięcie w trybie fluoroskopii/radiografii 
	≥ 40 – 120 kV

Podać
	
	

	63. 
	Zakres prądów dla fluoroskopii pulsacyjnej  
	≥ 3 do 240 mA

Podać
	
	

	64. 
	Prąd dla trybu radiografii cyfrowej 
	≥ 240 mA

Podać
	
	

	65. 
	Odwracanie obrazu góra/dół i prawo/lewo dla obrazowania w trybie Live
	TAK
	
	

	66. 
	Automatyczny dobór poziomu dawki
	TAK  Opisać
	
	

	67. 
	Redukcja poziomu dawki promieniowania w trybie fluoroskopii 
	≥ 50% Podać
	
	

	I.4
	Płaski detektor cyfrowy (Flat Detector – FD)
	
	
	

	68. 
	Wymiary fizyczne detektora cyfrowego 
	≥ 30 cm x 30 cm

Podać
	
	

	69. 
	Rzeczywiste wymiary pola obrazowania 
	≥ 29 cm x 29 cm

Podać
	
	

	70. 
	Wielkość piksela 
	≤ 195µm Podać
	
	

	71. 
	Skala szarości detektora 
	≥ 14 bit Podać
	
	

	72. 
	Kratka przeciwrozproszeniowa 
	≥ 70 lini/cm

Podać
	
	

	73. 
	Rodzaj detektora z amorficznym silikonem, typu TFT
	TAK
	
	

	74. 
	Kształt pola obrazowania na monitorach zgodny z kształtem detektora
	TAK
	
	

	75. 
	Matryca detektora 
	≥ 1500 x 1500 pikseli

Podać
	
	

	76. 
	Ilość pól obrazowania
	min 3
	
	

	77. 
	Wartość dynamiki detektora 
	≥ 83dB Podać
	
	

	78. 
	Celownik laserowy zintegrowany na detektorze obrazu
	TAK
	
	

	79. 
	Detektor zabezpieczony systemem antykolizyjnym, bezdotykowym, opartym na kontroli dystansu do obiektów (pacjent, metalowe instrumenty, stół), skutkujący zatrzymaniem ruchu przed dotknięciem obiektu.
	TAK/NIE

Podać
	Tak – 1 pkt.,

Nie – 0 pkt.
	

	I.5
	Cyfrowy system obróbki obrazu, pamięć
	
	
	

	80. 
	Ilość obrazów w pamięci dla pełnej matrycy 1024x1024 pikseli 
	≥ 100000 Podać
	
	

	81. 
	Funkcja „Last Image Hold”
	TAK
	
	

	82. 
	Funkcja „cine ” (nagrywanie i odtwarzanie nagranych sekwencji skopii)
	TAK
	
	

	83. 
	Wyświetlanie sekwencji CINE z funkcjonalnością min. Start, stop, regulacja szybkości odtwarzania, możliwość przewijania po 1 klatce
	TAK
	
	

	84. 
	Częstotliwość cyfrowego zapisu na dysku twardym obrazów fluoroskopii pulsacyjnej 
	≥ 25 obr/sek

Podać
	
	

	85. 
	Jednoczesne wyświetlanie mozaiki obrazów 
	≥ 16 obrazów

Podać
	
	

	86. 
	Obraz lustrzany góra/dół i prawo/lewo dla obrazu zapisanego (w postprocessingu oraz dla LIH) 
	TAK
	
	

	87. 
	Cyfrowy płynny obrót obrazu w pamięci aparatu bez ograniczeń kąta i kierunku obrotu bez konieczności użycia promieniowania
	TAK
	
	

	88. 
	Wzmocnienie krawędzi i redukcja szumów w czasie rzeczywistym
	TAK
	
	

	89. 
	Regulacja kontrastu
	TAK
	
	

	90. 
	System nanoszenia opisów
	TAK
	
	

	91. 
	System wpisywania danych pacjenta
	TAK
	
	

	92. 
	System zarządzania bazą danych z badaniami
	TAK
	
	

	93. 
	Funkcja generowania raportu dawki sumarycznej pacjenta z danej procedury lub dawki z podziałem na tryby pracy, powiększenia,
	TAK
	
	

	94. 
	Funkcja powiększenia obrazu (Zoom)
	≥ 4 krotnie Podać
	
	

	95. 
	Funkcje pomiarowe (odległości i kąty)
	TAK
	
	

	96. 
	Skala szarości w post-procesingu 
	≥ 14 bit

Podać
	
	

	I.6
	Funkcje naczyniowe
	
	
	

	97. 
	Cyfrowa angiografia substrakcyjna DSA 
	≥ 25 obr./s

Podać
	
	

	98. 
	Automatyczne wychwycenie zdjęć o największym zaczernieniu kontrastem
	TAK
	
	

	99. 
	Roadmapping, wykonywany z jednej klatki lub całego filmu DSA
	TAK
	
	

	100. 
	Pixelshift,
	TAK
	
	

	101. 
	Landmarking
	TAK
	
	

	102. 
	Substrakcja CO2
	TAK
	
	

	103. 
	Roadmap CO2
	TAK
	
	

	104. 
	Programy anatomiczne dedykowane badaniom naczyniowym (min 3 programy) Wyświetlanie obrazów bez subtrakcji na monitorze referencyjnym równolegle do obrazu DSA na monitorze obrazu na żywo
	TAK
	
	

	105. 
	Możliwość całkowitego włączania i wyłączania maski w obrazie DSA
	TAK
	
	

	106. 
	Możliwość tworzenia roadmapy z dowolnego fragmentu sekwencji DSA bądź z dowolnego pojedynczego obrazu z sekwencji DSA 
	TAK
	
	

	I.7
	Wózek z monitorami
	
	
	

	107. 
	Ilość monitorów  2
	TAK
	
	

	108. 
	Wszystkie oferowane monitory medyczne typu LCD TFT  lub LCD TFT IPS
	TAK
	
	

	109. 
	Przekątna monitorów
	≥ 19” Podać
	
	

	110. 
	Rozdzielczość monitorów 
	≥ 1280 x 1024 pikseli Podać
	
	

	111. 
	Luminacja monitorów 
	≥ 600 cd/m2

Podać
	
	

	112. 
	Kontrast monitorów
	 ≥ 600:1

Podać
	
	

	113. 
	Kąt widzenia pionowy i poziomy 
	min. 175˚

Podać
	
	

	114. 
	Automatyczne dostosowanie jasności monitorów do panującego tam natężenia oświetlenia
	TAK/NIE podać
	Tak – 1 pkt.,

Nie – 0 pkt.
	

	115. 
	Klawiatura do opisywania obrazów
	TAK
	
	

	116. 
	Wskaźnik włączonego promieniowania na wózku z monitorami
	TAK
	
	

	117. 
	Interface do strzykawki automatycznej do wyzwalania kontrastu, zintegrowany wewnątrz aparatu
	TAK

(podać z jakimi strzykawkami współpracuje)
	
	

	I.8
	System rejestracji obrazów
	
	
	

	118. 
	DICOM 3.0
	TAK
	
	

	119. 
	Napęd dysków CD-R i/lub DVD do zapisu obrazów z automatycznym dogrywanie przeglądarki DICOM umożliwiającym odtwarzanie zdjęć na dowolnym komputerze PC
	TAK
	
	

	120. 
	Archiwizacja poprzez port USB z automatycznym dogrywaniem przeglądarki DICOM umożliwiającym odtwarzanie zdjęć na dowolnym komputerze PC
	TAK
	
	

	121. 
	Nagrywanie obrazów w formacie min. TIFF, AVI  oraz DICOM 3.0 poprzez port USB.
	TAK
	
	

	I.9
	Wymagania dodatkowe
	
	
	

	122. 
	Zintegrowany system monitorowania i wyświetlania dawki RTG wraz z funkcjonalnością generowania raportu dawki  oraz wysyłanie raportu w formacie DICOM
	TAK
	
	

	123. 
	Dwa wyjścia  TV OUT do podłączenia dodatkowej pary monitorów
	TAK
	
	

	124. 
	Dwa wyjścia  wysokiej rozdzielczości DVI do podłączenia dodatkowej pary monitorów
	TAK
	
	

	125. 
	Przycisk nożny do wyzwalania fluoroskopii/akwizycji, zapisu zdjęć oraz zmiany trybów pracy (fluoro, DSA, Roadmap) min. 3 przyciskowy. Możliwość programowania funkcji przycisków nożnych
	TAK
	
	

	126. 
	System komunikacji w standardzie DICOM 3.0 co najmniej w zakresie: Storage, Storage Commitment (Receiver), MPPS, Worklist, Query/Retrive oraz nagrywanie obrazów DICOM na mediach zewnętrznych (np. usb, lub CD) wraz z przeglądarką
	TAK
	
	

	127. 
	Konfiguracja i podłączenie aparatu do posiadanego systemu PACS/RIS w celu archiwizacji badań oraz otrzymywania listy zleceń badań z systemu RIS, przeglądanie archiwalnych badań z systemu PACS
	TAK
	
	

	128. 
	Wykonanie i dostarczenie testów akceptacyjnych
	TAK
	
	

	I.10
	Zasilanie aparatu
	
	
	

	129. 
	Zasilanie jednofazowe 
	230V/ 50 Hz
	
	

	130. 
	Zakres dopuszczalnych wahań napięcia zasilającego 
	+/- 10%
	
	

	II.1
	STÓŁ Z PRZEZIERNYM I PŁYWAJĄCYM BLATEM
	
	
	

	131. 
	Nazwa własna
	TAK Podać
	
	

	132. 
	Producent
	TAK Podać
	
	

	133. 
	Model
	TAK Podać
	
	

	134. 
	Nazwa katalogowa, kraj pochodzenia
	TAK Podać
	
	

	135. 
	Sprzęt fabrycznie nowy, wyprodukowany nie wcześniej niż w 2015 roku
	TAK Podać
	
	

	136.
	Stół dedykowany m. in. do zabiegów elektrofizjologicznych, w pełni kompatybilny z oferowanym  ramieniem C
	TAK
	
	

	137
	Stół mobilny z systemem blokowania,  blokowany przez nóżki automatycznie poziomujące stół
	TAK
	
	

	138
	Stół z pływającym blatem wykonany w całości 
z włókna węglowego
	TAK
	
	

	139
	Szerokość blatu stołu 
	TAK

min. 50 cm
	
	

	140
	Długość blatu stołu
	TAK

min. 205 cm
	
	

	141
	Dopuszczalne obciążenie stołu 
	TAK

min. 180 kg
	
	

	142
	Ruch blatu realizowany płynnie (nie skokowo) 
z autopoziomowaniem w każdym kierunku w osi  x, y oraz skośnych

UWAGA: nie dopuszcza się stołów bez pływającego blatu z ruchem tylko w wektorach x i y.
	TAK
	
	

	143
	Ruch wzdłużny i poprzeczny oraz realizacja pływającego blatu stołu sterowane joystickiem z blokadą.

UWAGA: nie dopuszcza się rozwiązań z ruchami wektorowymi.
	TAK
	
	

	144
	Ruch góra – dół, przechyły wzdłużne i boczne oraz poziomowanie blatu realizowane za pomocą pilota
	TAK
	
	

	145
	Przezierność na całej długości blatu
	TAK
	
	

	146
	Zakres ruchu wzdłużnego blatu stołu 
	TAK

min. 100 cm
	
	

	147
	Zakres ruchu poprzecznego blatu stołu 
	TAK

min. 15 cm
	
	

	148
	Przechyły Trendelenburga i anty- Trendelenburga
	TAK

min. 20 º
	
	

	149
	Przechyły boczne minimum 
	TAK

min. 12 º
	
	

	150
	Ruch pionowy stołu – zmotoryzowany, przechył boczny z zachowaniem izocentrum i pozycji  Trendelenburg/anty Trendelenburg
	TAK
	
	

	151
	Minimalna wysokość blatu stołu
	TAK

=< 80 cm
	
	

	152
	Maksymalna wysokość blatu stołu
	TAK

>= 115 cm
	
	

	153
	Zasilanie bateryjne i sieciowe, zasilacz wbudowany w podstawę stołu
	TAK
	
	

	154
	Pilot wyposażony w sygnalizację stanu akumulatorów, z przyciskiem zerującym wszystkie skosy stołu do pozycji zerowej
	TAK
	
	

	155
	Możliwość reanimacji (defibrylacji) pacjenta na stole
	TAK
	
	

	156
	Pochłanialność blatu  
	TAK

=< 1,8 mmAl
	
	

	157
	Obszar przezierności blatu stołu po max. wysunięciu blatu (bez akcesoriów np. zagłówka, liczona jako odległość od kolumny stołu do końca blatu)
	TAK

>= 150 cm
	.
	

	158
	Podstawa stołu wykonana ze stali nierdzewnej,  w kształcie litery T o węższej szerokości w części operacyjnej od blatu stołu lub płaska w kształcie prostokąta, przy której można postawić stopy, zapewniająca ergonomię pracy dla operatorów
	TAK
	
	

	159
	Kolumna stołu o konstrukcji teleskopowej wykonana w całości z stali nierdzewnej, w całości zmywalna

UWAGA: nie dopuszcza się konstrukcji o osłonach karbowanych lub miechowych.
	TAK
	
	

	II.1
	Wyposażenie dodatkowe
	
	
	

	160
	Zapasowy pilot w podstawie stołu na wypadek uszkodzenia pilota głównego lub panel sterujący wbudowany w kolumnę
	TAK 

1 szt.
	
	

	161
	Dodatkowa taca montowana do stołu o długości 100 cm, tworząca miejsce na cewniki, prowadniki, itp.
	TAK

1 szt.
	
	

	162
	Dodatkowe elementy: pałąk anestezjologiczny
	TAK 1 szt.
	
	

	163
	Podpórka anestezjologiczna pod rękę
	TAK 1 szt.
	
	

	III.1
	WSTRZYKIWACZ KONTRASTU
	
	
	

	164. 
	Nazwa własna
	TAK Podać
	
	

	165. 
	Producent
	TAK Podać
	
	

	166. 
	Model
	TAK Podać
	
	

	167. 
	Nazwa katalogowa, kraj pochodzenia
	TAK Podać
	
	

	168. 
	Sprzęt fabrycznie nowy, wyprodukowany nie wcześniej niż w 2015 roku
	TAK Podać
	
	

	169
	Dwugłowicowy wkładowy wstrzykiwacz kontrastu oraz soli fizjologicznej, wymienić materiały eksploatacyjne niezbędne do wykonania 50 badań z podaniem kontrastu
	Tak, 
	Bez punktacji
	

	170
	Zasilanie bateryjne (bezprzewodowe), z możliwością zasilania poprzez kabel
	Tak 
	
	

	171
	Wbudowane w urządzenie ogrzewacze kontrastu i soli fizjologicznej
	Tak
	
	

	172
	Kolorowy, dotykowy ekran sterujący LCD wbudowany w urządzenie. Możliwość programowania parametrów iniekcyjnych
	Tak
	
	

	173
	Kolorowy, dotykowy zdalny ekran sterujący LCD. 

Bezprzewodowa komunikacja ze wstrzykiwaczem. 

Możliwość programowania parametrów iniekcyjnych
	Tak
	
	

	174
	Możliwość konfiguracji iniekcji składającej się od 1-6 faz 
	Tak
	
	

	175
	Możliwość jednoczesnego podawania środka kontrastowego oraz soli fizjologicznej
	Tak 
	
	

	176
	Możliwość zapamiętania min. 80 profili iniekcji (każda do 6 faz)
	Tak
	
	

	177
	Funkcja KVO (Keep Vein Open) – utrzymywanie drożności żył poprzez wstrzykiwanie 1 ml soli fizjologicznej co 2 minuty
	Tak
	
	

	178
	Możliwość pracy z materiałami zużywalnymi o gwarancji sterylności min. 8 godzin
	Tak 
	
	

	III.2
	Wyposażenie dodatkowe
	
	
	

	179. 
	Ultralekkie ubranie ochronne dwuczęściowe  :

- Kamizelka z elastycznymi pasami z rzepami, krzyżującymi się na plecach w celu podtrzymania lędźwiowego odcinka kręgosłupa dla wyeliminowania obciążenia barków i z zapięciem na rzepy na barku

- Garsonka, składająca się z dwóch zachodzących na siebie części: kamizelki i spódnicy

- Nakładające się na siebie połowy kamizelki zapewniające większą ochronę oraz możliwość lepszego dopasowania

- kamizelka z wkładkami łagodzącymi nacisk na barki

- Ochrona 0.50/025 mm Pb odpowiednio przód/tył

- Możliwość oddzielnego dobierania rozmiarów kamizelek i spódnic
	TAK

6 sztuk
	
	

	180. 
	Kołnierz ochrony tarczycy:

- Całkowita ochrona szyi

- wysokość stójki 5 cm

- długość śliniaka 12 cm

- Ochrona 0.50 mm Pb
	TAK

6 sztuk
	
	

	181. 
	Okulary ochronne RTG, ochrona przednia Pb min. 0.75mm (ekwiwalent 150kV), regulacja długości i kąta zauszników ciężar nie większy niż 75g, zgodne z dyrektywami 89/686/EEC klasa II; Okulary muszą posiadać w zestawie: sztywny futerał ochronny, spray przeciw parowaniu, czyścik, opaska sznurkowa.
	TAK 6 sztuk


	
	

	182. 
	Instruktaż  stanowiskowy, aplikacyjny 
	Pomoc aplikacyjna,  instruktaż dla użytkowników zamówionego sprzętu  dla lekarzy, techników elektroradiologii  , fizyka medycznego
	
	


Wymogiem jest, aby Wykonawca zaoferował urządzenie, o parametrach CO NAJMNIEJ takich, jakie są przedstawione w rubryce „Minimalne parametry techniczne i funkcjonalne”. Niespełnienie tego warunku spowoduje odrzucenie oferty.  W przypadku parametru ocenianego, nie będącego parametrem granicznym – gdy odpowiedź może brzmieć TAK albo NIE, Wykonawca winien udzielić odpowiedzi TAK albo NIE. W przypadku zapisu „Podać” Wykonawca zobowiązany jest podać oferowane wartości. Za odpowiedzi „NIE” Zamawiający przyzna 0 pkt., a za odpowiedź „TAK” dodatkowe punkty w wysokości określonej w rubryce „Punktacja”. 

……..……..……………………..

(podpis i pieczątka imienna osoby

 uprawnionej do reprezentowania Wykonawcy)

