Załącznik nr 1.1 do SIWZ

dostawa stołu operacyjnego oraz kardiomonitorów 
Nr sprawy Szp/FZ – 38/2018
Zestawienie wymaganych minimalnych parametrów techniczno – użytkowych 

Przedmiot zamówienia – Stół operacyjny do zabiegów z użyciem robota da Vinci – 1 sztuka
Nazwa własna …………………………………………………………........................…………
Oferowany model …………………………………………………………..................................
Producent …………………………………………………………………………......................
Kraj pochodzenia …………………………………………………………………......................
Rok produkcji - 2018
	Lp.
	PARAMETRY TECHNICZNE I FUNKCJONALNE
	Wymogi graniczne TAK/NIE
	Opis parametrów oferowanych*

(podać i potwierdzić nr strony w katalogu)
	PUNKTACJA

	1
	2
	3
	4
	5

	1. 
	Stół do operacji bariatrycznych i ogólnochirurgicznych z asymetrycznie umieszczoną kolumną stołu zapewniającą dostęp aparatu RTG od stóp pacjenta do klatki piersiowej bez konieczności zmiany jego pozycji ułożenia lub przemieszczania blatu, model z produkcji seryjnej, niemodyfikowany
	TAK
	
	x

	2. 
	Osłona podstawy stołu w kształcie prostokąta z wycięciami w dolnej części umożliwiającymi wsunięcie przez operatora stóp pod obrys podstawy.
	TAK


	
	x

	3. 
	Podstawa stołu wyposażona w 4 podwójne koła zapewniające stabilność podczas przemieszczania
	TAK
	
	x

	4. 
	Stół z dodatkowym piątym kołem kierunkowym aktywowanym w celu łatwiejszego manewrowania stołem i z możliwością doposażenia stołu o napęd własny jeżeli użytkownik uzna, iż taka funkcja jest mu niezbędna.
	TAK
	
	Możliwość doposażenia stołu o napęd własny – 5 pkt

	5. 
	Centralna blokada podstawy stołu w postaci wysuwanych nóżek dynamicznie korygujących nierówności podłoża, na których stół musi stać podczas operacji, 
	TAK


	
	x

	6. 
	Blokada podstawy sterowana elektrohydraulicznie lub elektromechanicznie.
	TAK


	
	Elektrohydraulicznie – 10 pkt.

Elektromechanicznie – 0 pkt.

	7. 
	Blokada podstawy sterowana za pomocą pilota lub panelu awaryjnego.
	TAK
	
	x

	8. 
	Obudowa podstawy stołu wykonana z kwasoodpornej stali nierdzewnej.
	TAK
	
	x

	9. 
	Osłona kolumny stołu wykonana w całości ze stali nierdzewnej (nie dopuszcza się dodatkowych osłon typu mieszkowych wykonanych z gumy lub tworzywa sztucznego), odporna na wnikanie płynów,
	TAK


	
	x

	10. 
	Rama nośna blatu stołu bez wsporników poprzecznych ograniczających dostęp ramienia aparatu RTG
	TAK
	
	x

	11. 
	Szerokość „okna” dla promieniowania RTG, pomiędzy belkami wsporczymi ramy stołu w płaszczyźnie AP, min 320 mm
	TAK

	
	Wartość min. 0 pkt wartość max 10 pkt, pozostałe wartości proporcjonalnie

	12. 
	Wychylenie blatu poza kolumnę stołu min. 1250 mm - blat stołu w układzie kolumna – podstawa w kształcie leżącej  litery U
	TAK
	
	Wartość min. 0 pkt wartość max 5 pkt, pozostałe wartości proporcjonalnie

	13. 
	Dostępność ramienia „C” aparatu RTG do prześwietlania całego ciała pacjenta bez konieczności zmiany jego położenia na stole na długości min. 1200 mm
	TAK
	
	Wartość min. 0 pkt wartość max 5 pkt, pozostałe wartości proporcjonalnie

	14. 
	Blat stołu min. 4 – segmentowy łamany niezależnie w trzech miejscach:

-   segment pod głowę, odłączany od segmentu pod plecy;

· segment pod plecy;

· segment siedziska;

· segment pod nogi, dzielony, odłączany od siedziska.
	TAK
	
	x

	15. 
	Długość x szerokość blatu stołu (bez szyn bocznych): min. 2100 x 500 mm. 
	TAK

	
	x

	16. 
	Podwójny, podstawowy i awaryjny, elektrohydrauliczny lub elektromechaniczny system przemieszczania blatu stołu (dwa niezależne układy sterowania i zasilania) 
	TAK


	
	x

	17. 
	Akumulatory układów napędowych (dwa zestawy) wbudowane w podstawę stołu, Zasilacz stołu (ładowarka) zintegrowany w podstawie stołu (nie dopuszcza się ładowarek/ zasilaczy zewnętrznych).
	TAK
	
	x

	18. 
	Sterowanie funkcji elektrohydraulicznych lub elektromechanicznych za pomocą pilota (podstawowy układ zasilania) i panelu rezerwowego (awaryjny układ zasilania) umieszczonego na kolumnie lub podstawie stołu
	TAK


	
	x

	19. 
	Możliwość uruchomienia funkcji trybu powolnego zapewniającej płynne i bezpieczne ruchy stołu, funkcja dostępna z poziomu pilota i panelu awaryjnego.
	TAK
	
	x

	20. 
	Zabezpieczenie przed przypadkowym uruchomieniem układu sterującego blatu:

a) blokada funkcji pilota i dodatkowego układu sterowania w momencie aktywacji układu jezdnego stołu

b)   konieczność naciśnięcia jednocześnie dwóch przycisków dodatkowego panelu sterującego celem aktywacji wybranej funkcji
	TAK

	
	x

	21. 
	Regulacja z pilota następujących ruchów:

· wysokości w zakresie min. 600 – 1200 mm;

· pochylenie wzdłużne (pozycja Trendelenburga, antyTrendelenburg) min. +/- 25°;

· pochylenie poprzeczne (lewo-prawo) min. +/- 15°;

· regulacja segmentu siedziska / pod plecy w zakresie min. -40° / +60°;

· regulacja segmentu głowy min. -40° / +40°;

· regulacja tzw. funkcji „flex” / „reflex” (wzajemnego kąta nachylenia segmentu pod plecy i siedziska)

· powrót blatu do pozycji wyjściowej „0” po naciśnięciu jednego przycisku na pilocie
	TAK
Podać
	
	x

	22. 
	Waga stołu min. 300 kg dla maksymalnej stabilności.
	TAK
	
	x

	23. 
	Informacja na pilocie o orientacji ułożenia pacjenta (normalna lub odwrócona) z automatyczną interpretacją komend ruchów pochyleń wzdłużnych blatu dokonywanych z pilota
	TAK
	
	x

	24. 
	Możliwość zablokowania zmian ustawień blatu stołu operacyjnego przyciskiem na pilocie
	TAK
	
	x

	25. 
	Pilot wyposażony we wskaźnik naładowania akumulatorów. 
	TAK

	
	x

	26. 
	Sekcja podgłówka łatwo demontowana i regulowana manualnie ze wspomaganiem pneumatycznym w zakresie min. +/-30°.
	TAK

	
	x

	27. 
	Sekcja pod nogi łatwo demontowana i regulowana dodatkowo, manualnie ze wspomaganiem pneumatycznym w zakresie  min. - 90° ÷ +10° w płaszczyźnie pionowej oraz min. +85° w płaszczyźnie poziomej
	TAK

	
	x

	28. 
	Mechanizmy mocujące sekcje pod głowę i nogi proste w obsłudze i ergonomiczne (nie dopuszcza się mechanizmów w postaci śrub lub pokręteł blokujących)
	TAK

	
	x

	29. 
	Dopuszczalne dynamiczne obciążenie stołu min. 350 kg (w każdej przewidzianej i dopuszczalnej pozycji ułożenia pacjenta na blacie stołu)
	TAK

	
	Wartość min. 0 pkt wartość max 5 pkt, pozostałe wartości proporcjonalnie

	30. 
	Dopuszczalne statyczne obciążenie stołu min. 460 kg
	TAK
	
	

	31. 
	Materace bezszwowe antystatyczne o właściwościach przeciwodleżynowych, demontowane o grubości min. 60 mm
	TAK

	
	x

	32. 
	Materace mocowane do stołu za pomocą gniazd w materacach i czopów osadzonych na ramie / elementach nośnych blatu lub odwrotnie (nie dopuszcza się mocowania materacy za pomocą rzepów)
	TAK

	
	x

	33. 
	Możliwość czyszczenie wszystkich powierzchni stołu ogólnodostępnymi środkami odkażającymi.
	TAK


	
	x

	34. 
	Wszystkie segmenty stołu wyposażone w szyny boczne do montażu akcesoriów
	TAK
	
	x

	35. 
	Podstawa stołu musi umożliwiać swobodny najazd platformy robota da Vinci
	TAK
	
	x

	
	WYPOSAŻENIE

	36. 
	Podpora pod rękę długość min. 570 mm, trzy przegubowa, regulowana jedną centralną dźwignią dająca możliwość płynnej regulacji w poziomie, pionie oraz na boki.
	TAK

2 szt.
	
	x

	37. 
	Pas do mocowania tułowia, zapinany na rzep z uchwytami mocującymi do szyn bocznych wykonany z materiału łatwego do mycia i dezynfekcji
	TAK

1 kpl.
	
	x

	38. 
	Pasy Nissana o wadze pacjenta do 272 kg i klamrami mocującymi.
	TAK

1 kpl.
	
	x

	39. 
	Podpory kolan/podpory nóg z zaciskami
	TAK

1 kpl.
	
	x


*)  w kolumnie należy opisać  parametry oferowane i podać zakresy 

Parametry określone w kolumnie nr 2 są parametrami granicznymi, których nie spełnienie spowoduje odrzucenie oferty. Brak opisu w kolumnie 4 będzie traktowany jako brak danego parametru w oferowanej konfiguracji urządzeń.    
……..……..……………………..

(podpis i pieczątka imienna osoby

 uprawnionej do reprezentowania Wykonawcy)

